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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji techniczne s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z utozeniem warstwy odcinajace;.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie robot
zwigzanych z ulozeniem warstwy odcinajace;j.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
z okre$leniami podanymi w DM.00.00.00.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych roboét oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Ogolng Specyfikacja Techniczng, STWiORB oraz zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktad., wg STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania ogélne”.
Materiaty do wykonania robo6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej oraz ew. z oceng
techniczna.
Materiatami do wykonania robot moga by¢:
- geowlodknina,
- piaski drobne lub grunty speniajace warunek nieprzenikania czastek gruntu podtoza.
W przypadku wystegpowania w ulepszonym podlozu Iub warstwie mrozoochronnej warstwy
zwigzanej/stabilizowanej spoiwem to nie ma potrzeby wykonywania warstwy odcinajace;j.
2.1. GEOWLOKNINA
Geowlokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace powinny posiada¢ dokumenty potwierdzajace
wprowadzenie do obrotu lub udost¢pniane na rynku krajowym zgodnie z Ustawg o wyrobach budowlanych. Rodzaj
geowldkniny i jej wlasciwosci powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowe;.
W przypadku braku wystarczajacych danych, przy wyborze geowtokniny nalezy korzysta¢ z ustalen podanych
w Tabeli 2.1.

Tabela 2.1. Wymagane wlasciwosci geowtokniny

Lp. | Wiasciwosci Jednostka Wymagania Metoda badan wg
1 Masa powierzchniowa g/m? > 400 -
2 | Wytrzymato$¢ na rozcigganie kN/m >10 PN-EN ISO 10319 [2]
3 | Wydhuzenie przy maksymalnym obcigzeniu % <100 PN-EN ISO 10319 [2]
4 | Przebicie statyczne (metodg CBR) kN >25 PN-EN ISO 12236 [3]
5 | Charakterystyczna wielko$§¢ poréw Ogs mm <0,15 PN-EN ISO 12956 [4]

Powinien to by¢ material bez rozdar¢, dziur i przerw ciaglosci z dobrg przyczepnosciag do gruntu. Wiasciwosci
stosowanych geowldknin powinny by¢ zgodne z PN-EN 963.

Geosyntetyk powinien by¢ wykonany z polipropylenu, jako igtowany, nietkany, aby material posiadat
wiasciwosci dyfuzyjne, pozwalajagce na swobodny przeptyw wody. Wilasciwosci materialu powinny pozostac
niezmiennymi w stanie suchym jak i wilgotnym oraz zapewni¢ wieloletnia Zzywotnos¢, w tym odpornos¢ na agresywnie
srodowiska chemiczne, gnicie i grzyby.

Geowloknina moze by¢ sktadowana na placu budowy w nieuszkodzonym opakowaniu, nawini¢ta na tulej¢ lub
rur¢ metalowa, ktore zaleca si¢ zdejmowac przed momentem wbudowania.

Rolki geowtokniny nalezy sktadowaé w suchym miejscu, na czystej i gladkiej powierzchni oraz nie wigcej niz
trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno sktadowac¢ rolek skrzyzowanych oraz wyjatkowo mozna zezwoli¢ na sktadowanie
rolek nie opakowanych przez okres dluzszy niz tydzien. W przypadku wadliwego sktadowania, nalezy usunaé
wierzchnig warstwe geowtokniny, jako nieprzydatng do dalszych robot. Po zdjeciu opakowania, geowldknina nie
powinna by¢ narazona na zawilgocenie. Przy sktadowaniu geowldkniny nalezy przestrzegaé zalecen producenta.
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2.2. ELEMENTY MOCUJACE GEOWLOKNINE DO PODLOZA

Do przytwierdzenia geowtokniny do podtoza stosuje si¢ szpilki lub klamry z pretow stalowych o $rednicy ok.
12+16 mm. Koniec preta stuzacy do wbijania w podloze powinien by¢ zaostrzony i mie¢ dlugo$¢ min. 30 cm. Element
mocujacy powinien mie¢ cze$¢ pozioma, dociskajaca geowldkning do podloza, np. odgiecie w ksztalcie litery U,
przyspawany kawalek blachy itp. Elementy mocujace stosuje si¢ na zaktadach i krawedziach paséw geowldkniny

2.3. PIASEK DO WYROWNANIA PODLOZA

Przy wyréwnywaniu podloza nalezy stosowaé piasek, nie zawierajacy kamieni lub elementéw obcych,
mogacych uszkodzi¢ geowtokning.

PIASEK DROBNY

W przypadku kategorii ruchu KR1-KR2, o ile to jest ekonomicznie uzasadnione, dopuszcza si¢ wykonanie
warstwy odcinajacej z drobnego piasku lub materialu antropogenicznego o uziarnieniu zblizonym do uziarnienia
drobnego piasku. Grubo$¢ warstwy odcinajacej powinna wynosi¢ 10 cm. Materiat warstwy odcinajacej powinien
spelnia¢ warunek nieprzenikania czastek drobnych. Warstwa odcinajaca z piasku drobnego jest mniej skuteczna i
trudniejsza w wykonaniu od warstwy odcinajacej z geotekstyliow. Grubo§¢ warstwy odcinajacej nie wlicza si¢ do
grubosci podanych w typowych rozwigzaniach, przedstawionych w KTKNPiP w tablicach 8.2, 8.3 i 8.4.oraz w
KTKNSz w tablicach 8.2, 8.3 i 8.4. Ze wzgledu na mozliwe zanieczyszczenie warstwy odcinajacej z piasku przez
czastki gruntu watpliwego lub wysadzinowego jej grubos¢ nie wlicza si¢ do sumarycznej grubosci warstw konstrukceji
nawierzchni i warstwy ulepszonego podloza w ocenie odporno$ci nawierzchni na wysadziny. Warunek nieprzenikania
czastek drobnych gruntu podtoza do warstwy z materialu ziarnistego utozonej bezposrednio na podlozu opisany jest
wzorem:

Dis/dgs <5

gdzie:
Dis — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren materiatu warstwy utozonej bezposrednio na podtozu,
dss — wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% ziaren gruntu podioza.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprz¢tu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

- ukfadarki do uktadania geowlokniny o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie geowtokniny ze
szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.,
- drobny sprzet pomocniczy, jak pita, n6z, nozyce, miotek itp.
Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy 1 powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru/Zamawiajacego.

4. TRANSPORT

Materialy sypkie (np. piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Geowloknina moze by¢ transportowana dowolnymi §rodkami transportu, pod warunkiem:

- opakowania bel (rolek) folia, chronigca przed uszkodzeniem 1 negatywnym dzialaniem
promieniowania stonecznego,

- zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu, przed
zawilgoceniem, zabrudzeniem i nadmiernym ogrzaniem,

- ulozenia rolek poziomo, nie wigcej niz w trzech warstwach,

- niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, tluszczami oraz przedmiotami mogacymi przebié
lub rozcia¢ geowtdkning,

- przestrzegania zalecen producenta, dotyczacych warunkow przewozu geowtdkniny,

- niedopuszczenia do porozrywania i podziurawienia opakowania z folii w czasie wyladowywania
geowldkniny ze srodka transportu.

Wykonawca powinien zadbaé, aby transport, przenoszenie i przechowywanie geosyntetykow byly
wykonywane w sposob oraz w warunkach nie powodujacych mechanicznych lub chemicznych uszkodzen.

Jezeli w dokumentach Producenta okreslono wymaganie, dotyczace maksymalnego okresu czasu, w ktéorym
geosyntetyk moze by¢ poddany oddziatywaniu promieniowania ultrafioletowego i powinien by¢ zakryty poprzez
wbudowanie, to geosyntetyki nie zakryte poprzez wbudowanie we wskazanym czasie powinny by¢ usunigte z placu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Konstrukcja i spos6b wykonania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

- roboty przygotowawcze,
- ulozenie warstwy odcinajacej z geowtokniny
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- roboty wykonczeniowe.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej lub wskazan
Inzyniera/Inspektora Nadzoru/Zamawiajacego:
- ustali¢ lokalizacj¢ robot,
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokosciowych,
- usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzenie, wigksze kamienie, ktore moglyby uszkodzi¢
geowldknine,
- wyrdwnanie powierzchni gruntu podtoza, np. przez $ciecie tyzka lub prze ulozenie warstwy piasku
grubosci okoto 5 cm roztozonego r¢cznie bez zageszczania.

ULOZENIE WARSTWY ODCINAJACEJ Z GEOWLOKNINY

Geotekstylia (geowtokning) nalezy uklada¢ wzdluz osi drogi na podstawie dokumentacji projektowej w
miejscach wystgpowania gruntow watpliwych lub wysadzinowych.

Geowlokning nalezy uktada¢ recznie lub za pomoca uktadarki wzglednie ciagnika itp. przez rozwijanie szpuli,
lekko ja naciagajac w kierunku pasa. Zaleca si¢ sporzadzi¢ plan ukladania, okreslajacy wymiary pasm, kierunek
postepu robot, kolejnos¢ uktadania pasm, szerokos$¢ zaktadow, sposob taczenia itp.

Folig¢, w ktora sg zapakowane rolki geowldkniny, zaleca si¢ zdejmowaé bezposrednio przed uktadaniem. W
celu uzyskania mniejszej szerokos$ci rolki mozna ja przecia¢ pita.

Geowlokning nalezy tak uktadaé, by pasma lezaty poprzecznie do kierunku zasypywania.

Geowlokning nalezy taczyé w zaklad o szerokosci min. 0,5 m. Na zlaczach paséw (zakladach) nalezy
mocowaé geowlokning do podloza elementami. wg pkt 2.

Aby zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy przymocowaé (np. wbitymi w grunt pretami w
ksztatcie U) lub chwilowo obcigzy¢ (np. pryzmami gruntu, workami z gruntem itp.). W uzasadnionych przypadkach
wymagane jest tgczenie pasm, najczesciej na budowie za pomoca zszycia, polaczen specjalnych itp. Nalezy zwracaé
uwage, aby nie uszkodzi¢ geowldkniny.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, petnigcego funkcje warstwy odcinajacej nalezy, w uzgodnieniu z
Inzynierem/Inspektorem Nadzoru/Zamawiajacym, przykry¢é uszkodzone miejsce pasem geosyntetyku na diugosei i
szerokosci wickszej o co najmniej 1 metr od obszaru uszkodzonego.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okoto 5 m), gdyz mniej jest zaktadow i potaczen. W
przypadku dysponowania waskimi pasmami (1,5 + 3 m) korzystny jest uktad krzyzowy z przeplecionych prostopadtych
pasm, rozwijanych poprzecznie i podhuznie. Uktad taki zapewnia skuteczng dwukierunkowa wspolprace materiatu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdéw i maszyn budowlanych bezposrednio po ulozonej geowldkninie.

ROBOTY WYKONCZENIOWE

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa

Do robdt wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
- niezbedne uzupehienia zniszczonych w czasie robot elementow robot,
- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢é wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby
budowlane do obrotu (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialow
wykonane przez dostawcow itp.),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i1 systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie
i z czgstotliwoscig okreslona w niniejszej STWiORB i zaakceptowana przez Inzyniera.

BADANIA W CZASIE ROBOT
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktére nalezy wykonaé w czasie robdt podaje tabela 6.1.
Tabela 6.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréow Czestotliwosé Wartosci dopuszczalne
badan
1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu robot z dokumentacja 1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji
projektowa projektowej
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2 Oczyszczenie i wyrownanie podtoza Cale podtoze Wg pktu 5

3 Prawidtowo$¢ utozenia geowtdkniny Jw. Wg pktu 5

4 Zabezpieczenie  geowldkniny przed przemieszczeniem, Jw. Wg pktu 5
prawidtowo$¢ polaczen, zakotwien, ew. balastu itp.

5 Przestrzeganie ograniczen ruchu roboczego pojazdow i maszyn Jw. Wg pktu 5

6 Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciagla Wg pktu 5

Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzania na biezaco badan i pomiaréw w celu sprawdzania czy jakos¢
wykonanych Robdt jest zgodna z postawionymi wymaganiami. Badania powinny by¢ wykonywane z niezbedng
starannoscia, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i w wymaganym zakresie. Badania Wykonawca powinien
wykonywac z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robdt, lecz nie rzadziej niz
wskazano to w STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej Szczegdtowej specyfikacji techniczne wedhug
zasad podanych w normach i STWiORB DM.00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, WWiORB i wymaganiami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru/Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty

wyniki pozytywne.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega przygotowanie podtoza.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”
pkt 9.
Cena wykonania 1 m? warstwy odcinajgcej z geowlokniny obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podloza,
- dostarczenie materialow i sprzgtu,
- wykonanie robdt przygotowawczych,
- ulozenie geowtdkniny wedtug wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzgtu,
- zawiera wszelkie inne czynno$ci zwiazane z prawidlowym wykonaniem warstwy zgodnie z
wymaganiami niniejszych STWiORB.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznej i postanowien Inzyniera/ Inspektora Nadzoru/ Zamawiajacego.
Cena wykonania rob6t okre§lonych niniejsza STWiORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
— PN-ENISO 10319 Geotekstylia — Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metoda szerokich probek
— PN-ENISO 12236 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przebicie statyczne (metoda CBR)
— PN-ENISO 12956 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczenie charakterystycznych wymiarow
porow
INNE DOKUMENTY

— Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Sztywnych. Zalacznik do zarzadzenia Nr 30 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

— Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych. Zalacznik do zarzadzenia Nr 31
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.




